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VSeobecné

Tyto trubkové pohony jsou vysoce kvalitni vyrobky s nasledujicimi vykonnostnimi faktory:
» Optimalizovany pro poufZiti u rolet a vertikalnich textilnich zastinéni
* Ruzné profily jizdy
» Jednotlivé, skupinové a centralni fizeni radiovym signalem
* Neni nutné zadné kabelové spojeni ke spinaci ani reléové fidici jednotce

* Pohon avhodné vysilacCe Ize libovolné kombinovat

Jednoduché nastaveni koncovych poloh pomoci vysilace

» Instalace je mozna bez dorazll (od bodu nahote k bodu dole)

* Nastaveni dvou libovolné& volitelnych mezipoloh

» Flexibilni vytvoreni skupin pomoci radiového signalu Ize kdykoli zménit bez nutnosti montaze

* Integrovana funkce paméti umoziuje jednoduché programovani az dvou dob spinani s dennim opakovanim.

» Automatické rozpoznani spodni koncové polohy pfi pouZiti pruZinovych zavés(i ve spojeni s ,unasetem pro rozpoznani
prekazky*“

» Automatické rozpoznani koncovych poloh pomoci inteligentni elektroniky za pouziti systému doraz(
* Rozpoznani prekazky i pfi pouZiti pevnych &lankovych zavésu (aretacnich zavésu)
¢ Lehky tlak na panci¥ rolet zt&Zuje nadzvednuti a uchyceni zespoda
¢ Vhodné pro pevné hlinikové, ocelové a dievéné profily
» Dodatec¢né nastaveni koncovych poloh neni nutné: Zmény pancire/clony se automaticky vyrovnavaji pomoci systému doraza.
* Rozpoznani toCivého momentu ve sméru nahoru pfi pfimrzlém nebo zablokovaném panciti rolet zabrariuje jejich poSkozeni
* Lze proveést nastaveni ochrany proti pfimrznuti v horni koncové poloze
» Vyrazné redukované namahani dorazli a tim i celého pancife/clony
« Setrny provoz zafizeni a pohonu zvysuiji Zivotnost
¢ Pro zasuvné pripojovaci vedeni
* Funkce ochranné sité proti hmyzu
P¥i instalaci postupujte stejné jako pfi nastaveni pfistroje podle pfiloZzeného navodu na montaz a obsluhu.
Datum vyroby lIze zjistit z prvnich Styr Cislic sériového Cisla.

1. a 2. ¢Cislice udava rok a 3. a 4. &islice udava kalendarni tyden.
Priklad: 34. kalendarni tyden roku 2020

Sériové C.: 2034XXXKX

Vysvétleni piktogramiu

POZOR POZOR oznacuje nebezpecnou situaci, ktera, pokud ji nebude
predejito, mliZe vést ke zranéni.
POZOR POZOR oznacuje opatfeni k zamezeni vécnym Skodam.
i Oznaduije tipy pro uZivatele a jiné uZite¢né informace.
Zaruka

Konstruk&ni zmény a neodborna instalace v rozporu s timto navodem a na8imi ostatnimi pokyny mohou vést k vaznym porané&nim a
ohroZeni zdravi uZivatel(l, napt. ke zhmoZzdéni, takZe konstruk&ni zmény smi byt provedeny pouze po dohodé s nami a s nagim
svolenim, a musi byt bezpodminecné dodrZzeny naSe pokyny, zvlasté pak pokyny obsazené v tomto navodu na montaz a obsluhu.
DalSi uprava produkt(i v rozporu s uréenym pouZzitim neni pfipustna.

Vyrobce finalniho vyrobku a montér musi dbat na to, aby byly pfi pouZiti nasich vyrobk(i respektovany a dodrZzovany vSechny
nalezité zakonné a uredni predpisy, zvlasté pak prislusné aktualni smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu, a to zejména

s ohledem na vyrobu finalniho vyrobku, instalaci a poradenstvi zakaznikam.



Bezpecnostni upozornéni

Nasledujici bezpecnostni upozornéni a varovani slouzi k zamezeni nebezpedi a odvraceni Urazt a poskozeni majetku.

Pokyny pro uzivatele

VSeobecné pokyny

Béhem ¢isténi, udrzby a vymény dilti musi byt pohon odpojen od napéjeciho zdroje.

Prace a jiné Cinnosti, v€etné udrzbarskych a Cisticich praci, na elektroinstalacich a ostatnich ¢astech
zafizeni smi provadét pouze odborny personal, predevsim kvalifikovani elektrikari.

Tato zafizeni mohou pouzivat déti od 8 let a osoby se sniZzenou fyzickou, smyslovou nebo duSevni
schopnosti nebo nedostatkem zkuSenosti a/nebo védomosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly
pouceny o bezpetném zachazeni se zafizenim a porozumély rizikiim z toho vyplyvajicim. Zafizeni neni
urc¢eno ke hte déti.

Odborny personal musi pravidelné kontrolovat, jestli na zafizeni nedoslo k opotfebeni a poskozeni.
PoSkozené zatizeni bezpodmine&né az do opravy odbornikem nepouzivejte.

Zarizeni nepouzivejte, pokud se v oblasti pohybu nachazeji osoby nebo predméty.

Dbejte na oblast pohybu také b&hem provozu.

Zajistéte dostatecny odstup (nejméné 40 cm) mezi dily, kterymi se pohybuje, a predméty v blizkosti.

@ Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci vaznych poranéni.

» Je nutno zamezit mistiim s nebezpecéim primacknuti a uskripnuti nebo je treba je
zabezpedit.

Pokyny pro montaz a uvedeni do provozu

VSeobecné pokyny

Je nutno postupovat podle bezpeénostnich pokynt obsazenych ve smérnici EN 60335-2-97. Pamatujte
prosim, Ze tato bezpec&nostni upozornéni nepredstavuji Zadny konecény vycet, protoze tato norma
nemUZe zohlednit v§echny zdroje nebezpeci. Vyrobce pohonu tak nemuze zohlednit nap¥. konstrukci
pohanéného vyrobku, zplsob fungovani pohonu v situaci zabudovani nebo umisténi koneéného
produktu v misté provozu koncového uzivatele.

V pripadé dotaz( nebo nejasnosti ohledné bezpeénostnich upozornéni obsazenych v této normé se
prosim obrat'te na vyrobce daného koncového produktu nebo jeho ¢asti.

Je nutno dodrzovat vSechny platné normy a predpisy pro elektroinstalaci.
Prace a jiné Cinnosti, v€etné udrzbarskych a Cisticich praci, na elektroinstalacich a ostatnich ¢astech
zarizeni smi provadét pouze odborny personal, pfedevsim kvalifikovani elektrikari.

Smi se pouzivat jen nahradni dily, nastroje a pridavna zafizeni, ktera jsou povolena vyrobcem pohonu.
P¥i pouziti cizich produktt, které nebyly povoleny, nebo pfi zménach na zarizeni a prisluSenstvi
ohroZujete svou bezpecCnosti i bezpecnost jinych, proto je pouziti nepovolenych cizich nebo nami
predem neodsouhlasenych produkt a zmén nepfripustné. Za takto vzniklé Skody neprebirame Zadnou
odpovédnost.

Spina& s prednastavenim VYPINANI na dohled poh&an&ného vyrobku, avdak vzdalené od pohybujicich se
Casti, instalujte ve vySce vice jak 1,5 m. Nesmi byt verejné pristupny.

Pevné namontovana ovladaci zafizeni je nutno umistit viditelng.

Jmenovity moment a dobu zapnuti je tfeba prizpusobit poZadavkim pohanéného produktu.
Technické udaje (jmenovity moment a dobu provozu) najdete na typovém §&titku trubkového pohonu.
Nebezpecné se pohybuijici ¢asti pohonu je nutno namontovat vySe nez 2,5 m nad podlahou nebo na
jinou uroven, ktera umoZznuje pfistup k pohonu.

Pro bezpecny provoz zafizeni po uvedeni do provozu je nutné spravné nastaveni/naprogramovani
koncovych poloh.

Pohony s pripojovacim vedenim HO5VV-F se sméji pouzivat pouze uvnitt.

Pohony s pfipojovacim vedenim HO5RR-F, SO5RN-F nebo 05RN-F se sm&ji pouZivat venku i uvnitr.
Pro pripojeni pohonu k pohanénému dilu se sméji pouzivat vylu¢né komponenty z aktualniho katalogu

produkttl pro mechanické prisluSenstvi vyrobce pohon(. Tato musi byt namontovana dle Gidaju
vyrobce.

Pokud se pohon pouziva pro pancife/clony ve zvlast’ znaCenych prostorach (napfr. unikové cesty,
rizikové zony, bezpedénostni zony), je tfeba dodrzovat prislusné platné predpisy a normy.

—
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* Poinstalaci pohonu musi montér oznadit pouzity trubkovy pohon v kapitole Technické udaje a musi
provést zaznam o misté zastavby.

Aﬁ Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci vaznych poranéni

» P¥i provozu elektrickych nebo elektronickych zarizeni a pristroji jsou urcité stavebni dily,
napr. napajec, pod nebezpeénym elektrickym napétim. P¥i nekvalifikovaném zasahu
nebo p¥i nedodrZeni upozornéni mize dojit ke zranéni nebo vécnym skodam.

» Pozor pfi dotyku, jelikoZ trubkovy pohon se z diivodu pouzité technologie béhem provozu
zahf¥iva.

+ Pred instalaci uved’te mimo provoz vSechna vedeni a ovladaci zaFizeni, ktera nejsou
bezpodminec&né nutna k provozu.

* Je nutno zamezit mistiim s nebezpec¢im primacknuti a uskripnuti nebo je treba je
zabezpedit.

 Priinstalaci pohonu je tfeba naplanovat moznost odpojeni vSech poéla od sité s minimalné
3 mm Sirkou rozpojeni kontakti pro pdl (EN 60335).

* P¥i posSkozeni sit’ového pripojeni ho smi vyménit pouze vyrobce. U pohonii se zasuvnym
privodnim vedenim musi byt toto vedeni nahrazeno sit’ovym pripojovacim vedenim
stejného typu, které je k dostani u vyrobce pohonu.

Pozor

Bezpecénostni upozornéni k prevenci hmotnych Skod.

+ Zajistéte dostatecny odstup mezi pohybujicimi se ¢astmi a predméty v blizkosti.
* Pohon se nesmi pohybovat na pripojovacim vedeni.

+ Je tfreba kontrolovat Fradné upevnéni veSkerych zapadkovych spoji a upeviiovacich
Sroub loZisek.

+ Zajistéte, aby na trubkovém pohonu nic nedrhlo (nap¥. zavésy pancire/clony, Srouby).

« Pohon se musi namontovat vodorovné.

Spravné pouziti

Typ trubkového pohonu popisovany v tomto navodu je ur€en vyhradné pro provoz roletovych zafrizeni a vertikalnich textilnich
zastinéni.

Tento typ trubkového pohonu podporuje kromé zavéseni pancife pomoci pruZinovych zavés( také pevné ¢lankové zavésy. Ty jsou
automaticky rozpoznany.

Pokud se pruzinové zavésy nebo horni lamela Sroubuiji €i nytuji na navijeci htidel, je nutno spodni koncovou polohu nastavit jako
bod.

P¥i pouziti stinicich zafizeni pouZivejte pouze typy trubkovych pohont k tomu uréené.

Tento typ trubkového pohonu je koncipovan pro pouZiti v jednotlivych zafizenich (jeden pohon na jeden navijeci htidel).

Tento typ trubkového pohonu nesmi byt pouZivan v prostorach s rizikem vybuchu.

Pfipojovaci vedeni neni uréeno pro provozovani pohonu. Pohon proto provozujte vZdy v navijeci hrideli.

Jiné aplikace, pouziti a zmény jsou z bezpe&nostnich divodl kvili ochrané uZivatele a dalSich osob nepfipustné, protoze mohou
negativné ovlivnit bezpecnost zafizeni, ¢imz dochazi k nebezpeci ohrozeni osob a poSkozeni véci. Vyrobce pohonu v takovych
pripadech nenese odpovédnost za takto zplsobené Skody.

Pro provoz zarizeni nebo opravy je nutno postupovat podle Gdaji vtomto navodu. Pfi neodborném zachazeni nenese vyrobce
pohonu za takto zplsobené §kody odpovédnost.

Pozor

Pevné ¢lankové zavésy pouzivejte pouze tehdy, jsou-li lamely rolet dostatec¢né tuhé. Pancir
nesmi v uzaviené poloze prec¢nivat pres vodici kolejnice, protoZe jinak hrozi nebezpedi, ze
bude kloub mezi obéma hornimi lamelami pfili§ zatiZzen a poSkodi se.



Montaz a demontaz zasuvného pfripojovaciho vedeni

Pozor
A Pred montazi/demontazi je nutné odpojit pripojovaci vedeni od napéti.

Montaz zasuvného pripojovaciho vedeni

035/045/058 Zasuiite pripojovaci vedeni, které neni pod napétim, tak
daleko do hlavy pohonu, az uslySite zapadnuti vystupku
pohonu. K dodateEnému posunuti pouZijte v pfipadé potfeby
vhodny plochy Sroubovak. Nasad'te jej do jedné ze dvou k tomu
ur¢enych drazek v konektoru.

Zkontrolujte spravné zapadnuti.

1 = vystupek

Demontaz zasuvného pripojovaciho vedeni pro trubkové pohony

045 /0 58 Zastr&te vhodny plochy Sroubovak doprostfed aZz na doraz do
vybrani tfrminku zapadky tak, aby tfrminek zapadky uvolnil
vystupek u konektoru.

Nyni m{Zete pripojovaci vedeni spolu s plochym Sroubovakem
vytahnout.

A = tfminek zapadky

Montaz

Montaz pohonu

Pozor
Pro pripojeni pohonu k pohanénému dilu se sméji pouzivat vyluéné komponenty z
aktualniho katalogu produktii pro mechanické prislusenstvi vyrobce pohon.

Montér se musi pfed montaZzi presvedcit o potfebné pevnosti zdi, pfip. systému, ktery se ma motorizovat (to€ivy moment pohonu
plus hmotnost pancife/clony).

Pozor

A Elektricka pripojeni smi provadét pouze elektrikar. Pred montazi je nutno elektrické
pripojeni odpojit a zajistit. Poskytnéte priloZzené informace o pripojeni provadéjicimu
elektrikari.
Ma-li jet pancir rolet proti hornimu dorazu, je nutno dodrzovat nasledujici: Pancir rolet musi
byt zajistén proti zataZzeni do schranky rolety dorazem nebo uhelnikovou koncovou liStou. U
pristavbovych prvki doporuc¢ujeme skryté dorazy ve vodicich kolejnicich.

7z Zjistéte bocni potfebu mista (M) zmé&fenim hlavy pohonu (1) a nasténného drzaku (2). Svétly rozmér
h/ .......................... 1 | | schranky (X) po odecteni bo&niho mista (M) a opé&rného loZiska (G) udava délku (L) navijeci hfidele:
|G| | | L=X-M-G.

Podle kombinace pohonu a nasténného drzaku se velikost bocniho mista (M) lii.

Upevnéte poté nasténny drzak a opérné loZisko. Dbejte pfitom na pravouhlé vyrovnani navijeci htidele ke sténé a dostate¢nou
axialni vali namontovaného systému.
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Pozor

Pri pouziti tuhych spojek hrideli je nutno pouzit zapouzdirena uloZzeni. Trubkovy pohon
tiskne pancir¥ pri uzavienych roletach dolt, aby se ztizilo uchyceni zespoda, pfip. vysunuti
nahoru. PouzZivejte pouze dostate€né pevné pancire, napriklad z hliniku, oceli nebo dieva.
Aby se zabranilo poSkozeni pancife, musi se pancir pohybovat ve vodicich kolejnicich po
celé vysSce.

Montaz a demontaz zastréného ¢epu

245

Zasunovaci ¢ep (2) pri zasunuti automaticky zapadne. Pro uvolnéni zasunovaciho ¢epu (2) posurite
bezpecnostni plech (1) nahoru a vytahnéte zasunovaci ¢ep (2) ven.

d Chcete-li pouzivat funkci ,,rozpoznani prekazky“, musite pouzit ,,unase¢ pro rozpoznani
1 prekazky*“.

Montaz a demontaz unasece

Montaz krouzku na obé&zny krouzek

Demontaz unasece s pojistkou na vystupni h¥ideli

Montaz a demontaz unaSece se
Sroubovym spojem

Montaz a demontaz unaSece
se samostatnou pojistkou unasece

@\ M6x12
(9901 250 091 2)
Montaz pohonu do hridele
. U profilovych hrideli:
Toleranci Sitek drazky u riiznych navijecich htideli Ize u nékterych unasecl vyrovnat otocenim unasece
do jiného vybrani drazky. Tato vybrani drazky maji rizné rozméry a umoziiuji Vam presné zabudovani
pohonu.
- %*y —_— U kruhovych hrideli:
NN Zmérte vaCku adaptéru (X, Y). Nasledné vyviéknéte trubku na strané& motoru, aby bylo mozné posunout
X také drazku adaptéru do hridele. Vacka adaptéru nesmi mit vici htideli Zadnou vdli.




llﬁ%

-10 mm
> [e———

Pro zajisténi bezpecného prenosu to€ivého momentu u kruhovych h¥ideli doporucujeme seSroubovat
una8ecC s hrideli (viz nasleduijici tabulka).

Pozor! P¥i navrtavani navijeci hfidele nikdy nevrtejte do oblasti trubkového pohonu!

Velikost pohonu Unasec ToCivy moment Upeviovaci Srouby
[mm] max. [N m] (4 ks)
@ 35-45 Vse do 50 Sroub do plechu
34,8x9,5mm

Doporucujeme priSroubovat k navijeci hrideli také opérné loZisko.

Pozor

Trubkovy pohon nesmi byt pri zasunuti do hridele naraZzen a nesmi se nechat do navijeci
hridele volné spadnout! Pripevnéni pancire je moZné pouze pomoci pruzinovych zavésu
nebo tuhych spojek hiideli. Na 1 metr navijeci hfidele doporuc¢ujeme pouzit minimalné

3 kusy.

ane[é;g@

Namontujte trubkovy pohon s odpovidajici objimkou (1) a unaSetem (2). Ma-li objimka vice drazek,
zvolte licujici drazku a nasurite objimku (1) na adaptér.

Nasledné posurite trubkovy pohon s predmontovanou objimkou (1) a unaSeem (2) do hridele. Dbejte
na dobré usazeni objimky a unasece v hrideli.

Zavéste smontovanou konstrukeéni jednotku, sestavajici z htidele, trubkového pohonu a opérného
loZiska, do skriné a zajistéte pohon zpuisobem odpovidajicim druhu upevnéni nasténného drzaku —
pomoci zavlaCky nebo pruzinové zaviacky.

Umistéte navijeci hridel tak, aby mohl byt pancir rolety upevnén pomoci pruZinovych zavésu, nebo namontujte tuhé spojky htideli

dle udajl vyrobce.

= X

Polozeni pripojovaciho vedeni

Polozte a zafixujte pripojovaci vedeni tak, aby stoupalo smérem k trubkovému pohonu. P¥ipojovaci
kabel nesmi vyCnivat do prostoru navijeni. PFikryjte ostré hrany.

Pripadna existujici externi anténa se nesmi za zadnych okolnosti zkratit nebo poskodit a také nesmi
vyCnivat do prostoru navijeni.

A Pozor! Na poskozené nebo odstiizené anténé muize byt pritomno sit’'ové napéti. V pripadé
kontaktu existuje akutni ohroZeni Zivota! Zafizeni s poSkozenou anténou se musi ihned odpojit
od zdroje napajeni a opravit.

Kompatibilni vysila¢ Centronic

V8echny prijimace CentronicPlus se mohou pouZzivat s vysilaci Centronic, které jsou uvedeny v tabulce kompatibility Centronic/

CentronicPlus na adrese

www.becker-antriebe.com/downloads

Z duvodu spojeni dvou obecné odliSnych radiovych technologii v§ak neni v této kombinaci k dispozici plna u¢innost radiového
systému CentronicPlus. V pfipadé pouZiti vysilace Centronic s prijimagem CentronicPlus miZe za ur&itych okolnosti dojit k vykonu
se snizenym dosahem. Vysila¢ Centronic nemuZe zpracovat zpétnou vazbu od pfijimace CentronicPlus. PIné ug¢innosti systému
CentronicPlus se dosahne aZ ve spojeni s vysiladi, prijimaci a ¢idly CentronicPlus, protoZe teprve tehdy se automaticky vytvori
inteligentni, obousmérny systém.
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Uvedeni do provozu vysilacem CentronicPLUS

Vysvétleni symbolt

Tla¢itko NAHORU

Tlagitko STOP

Tlagitko DOLU

Tla€itko program. rezimu (na vysilaci)

Funkeéni tla€itko (na vysilaci)

LED krouzek na vysila€i

@@.C4I>

PFijimac provede potvrzeni jednim &i vice ,,cvaknutimi® nebo ,,pfikyvnutimi

1 = pFepina¢ sméru otaceni

2 =radiovy spina¢

Provozni rezimy

Normalni provoz

Rizeni vybraného prijimaée/kanalu

Vybér prijimace

Vybér poZadovaného pfijimace a pfFirazeni kanalu

Sefizovaci rezim

Uvedeni do provozu a sprava vybranych pfijimacu

Pozor

Trubkové pohony jsou dimenzovany pro kratkodoby provoz. Vestavény teplotni ochranny
spina€ brani piehrati trubkového pohonu. P¥i uvedeni do provozu (dlouhy zavés, popr.
dlouha doba chodu) muiize dojit k aktivaci teplotniho spinace. V takovém pripadé dojde k
odpojeni pohonu. Po kratké dobé ochlazeni je zaFizeni opét pripraveno k provozu.

PInou dobu zapnuti dosahne pohon teprve tehdy, je-li ochlazen na teplotu okolniho
prostredi. Zabrante opakovanému spusténi teplotniho ochranného spinace.

PFipojeni trubkového pohonu

230V AC /50 Hz @

1

—
N \ \ e 2
L1 e N N\ 3
4
PE s \ \ e 4
1 =modra 3 =Cerna
2 =hnéda 4 = zeleno-Zluta

PFipojte trubkovy pohon ke zdroji napajeni.

T (M)1x

Zapnéte napajeni.

> Trubkovy pohon provede potvrzeni.
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Spusténi programovaciho rezimu

hd Tento krok je nutny jen tehdy, kdyZ jeden z pristroji, ktery se ma naprogramovat, jesté
neni soucasti instalace. Napriklad v pripadé upIné nového zbozi, pristroju z jiné instalace
nebo v pripadé produkti resetovanych na nastaveni z vyroby.

Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu zapnutim napajeni

T @ 1% Zapnéte napajeni.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Trubkovy pohon je nyni po dobu 15 minut pfipraven k programovani.

o Ma-li byt pripojeno vice trubkovych pohonti paralelné, mizete u jednoho trubkového

pohonu zrusit rezim nastaveni tak, Zze prepnete radiovy spina€ po zapnuti napajeni do vnéjsi
polohy.

Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu pomoci radiového spinace

R

Naprogramovani vysilaée CentronicPLUS

— Posurite radiovy spina¢ do vnitfni polohy. Pokud se jiz v této poloze nachazi, posurite
E spinacC do vné&jsi polohy a poté zpét do polohy vnitini.

:l > Trubkovy pohon je nyni po dobu 15 minut pfipraven k programovani.

hd V pripadé uplné nového zbozi, pristrojti z jiné instalace nebo v pripadé produkti
resetovanych na tovarni nastaveni je nejdrive nutno spustit programovaci rezim (viz
Spusténi rezZimu naprogramovani).

[@ Priblizte se s vysilatem co nejblize k piijimadi, ktery se ma naprogramovat.

. 3s @ 1 X Stisknéte tlacitko program. reZimu b&hem programovaciho rezimu qa 3 sekundy.
Vysila€ provadi proces vyhledavani a barva LED krouzku se nepretrzit€ méni. Potom

— vysila€ prejde do vybéru pfijimace a vybere prijimac s nejlepsi kvalitou spojeni.
' = P¥ijimacC provede potvrzeni.
Jestlize provede potvrzeni jiny neZ pozadovany pfijimac¢, miZete tlaCitkem A / ¥
prepinat mezi dosazitelnymi pfrijimaci, dokud poZadovany pfijima¢ neprovede
potvrzeni. Stisknutim tlaCitka A po dobu 3 sekund pfijimac potvrdi nejlepsi kvalitu
spojeni.
= VysilaC ukaze aktualni stav pfifazeni prijimace prostfednictvim LED krouzku.

Stav pfirazeni

Sviti zluté: Prijimac jeSté neni soucasti instalace nebo je ve stavu pf¥i expedici.

Sviti modfe: PrijimaC neni zvolenému kanalu pf¥ifazen.

Sviti zelené: PFijimac je zvolenému kanalu pfifazen.

Sviti bile: Zvoleno ¢idlo CentronicPLUS.

Sviti fialové: Zvolen vysila¢ CentronicPLUS.

Sviti Gervené: Nebyl nalezen Zadny pfrijimac.

- Na vicekanalovém ru¢nim vysilaCi vyberte funk&nim tlaCitkem poZadovany kanal.

o
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Stisknutim tlacitka STOP zmérite stav pfifazeni zvoleného prijimace. Pokud pfijimac
jesté neni soucasti instalace, je pridan a prifazen ke zvolenému kanalu.

= PFijimac provede potvrzeni pfifazeni kanalu prostfednictvim jednorazoveé
signalizace, zruSeni pfifazeni kanalu prostfednictvim dvojité signalizace.

= Vysila€ provede potvrzeni nového stavu pfifazeni prostfednictvim prislusného

svétla.

= PFijimac je nyni soudasti instalace s poZadovanym pfifazenim kanalu.

.3s

Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko
program. rezimu.

> LED krouzek zhasne.

Pridani dalSiho vysilace k instalaci

Pokud jsou jiz v novém vysilaéi, ktery se ma naprogramovat, obsazena instalacni data,
proces se prerusi. Zruseni je signalizovano ¢ervenym blikanim LED krouzku. V tomto
pripadé je nutno vysila¢ resetovat na tovarni nastaveni (viz prislusny navod pro vysilac).

.35

@1x

Po dobu 3 sekund tisknéte tlacitko program. reZimu jiz naprogramovaného vysilace.
Vysila€ provadi proces vyhledavani a barva LED krouZku se nepretrzit€ méni. Potom

)

vysila€ prejde do vybéru pfrijimace a vybere prijimac s nejlepsi kvalitou spojeni.

= P¥ijimac¢ provede potvrzeni.

Nyni drzte stisknuté tlacitko program. reZimu nového vysilace.

= Po 5 sekundach za¢nou LED krouzky obou vysila¢(i postupné ménit barvu na
zelenou.

Nadale drzte stisknuté tlaCitko program. reZimu.

= Po Uuspé&sSném pridani nového vysilace provedou oba vysilaCe potvrzeni
prostrednictvim zeleného blikani.

= Vysila¢ byl uspésné pridan.

1 Pomoci tlagitka STOP jiz naprogramovaného vysilace nebo uvolnénim

tlacitka program. reZimu je mozZné proces naprogramovani kdykoli prerusit.
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Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim

[@ Piiblizte se s vysilatem co nejblize k pozadovanému pfijimadi.
‘ 3s 1 Na 3 sekundy stisknéte tlacitko program. rezimu. Vysila¢ provadi proces vyhledavani
X a barva LED krouzku se nepretrzité méni. Potom vysilaC prejde do vybéru pfrijimacCe
a vybere prijimac s nejlepsi kvalitou spojeni.
a

= P¥ijimac¢ provede potvrzeni.

] Jestlize provede potvrzeni jiny nez pozadovany prijimac¢, mazete tladitkem A / ¥
prepinat mezi dosazitelnymi pfrijimaci, dokud poZadovany pfijimac neprovede
potvrzeni. Stisknutim tlacitka A po dobu 3 sekund pfijima¢ potvrdi nejlepsi kvalitu
spojeni.

= VysilaC ukaze aktualni stav pfifazeni prijimace prostfednictvim LED krouzku.

Stav pfirazeni

Sviti Zluté: PFijimac jeSté neni soucasti instalace nebo je ve stavu pfi expedici.
Sviti modfe: Prijimac neni zvolenému kanalu pf¥irazen.
Sviti zelené: Prijimac je zvolenému kanalu pFirazen.
Sviti bile: Zvoleno cidlo CentronicPLUS.
Sviti fialové: Zvolen vysila¢ CentronicPLUS.
Sviti Cervené: Nebyl nalezen Zadny pfijimac.
. @ 1 X Stisknéte kratce tlacitko program. reZzimu, abyste presli do nastavovaciho rezimu.
= P¥ijimac provede potvrzeni.
@ = LED krouzZek vysilaCe pomalu pulzuje svétle modre.

= P¥ijimac nyni b&zi v bdélostnim reZimu.
> Nastavovaci rezim je nyni aktivni.

1 Prijimag, ktery jeté neni pridan do instalace (LED krouzek sviti Zlutg), tak
neni mozné vybrat. PFijimac je napfed nutné pridat do instalace. Viz kapitola
Naprogramovani vysilace CentronicPLUS.
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Kontrola pf¥ifazeni sméru otaceni

d Zména sméru otaceni je mozna pouze tehdy, kdyZ nejsou nastaveny Zzadné koncové
1 polohy.
Existuje né&kolik moznosti, jak zmé&nit smér otaceni.

* Zmeéna smeéru otaCeni pomoci prepinate sméru otaceni

* Zmeéna smeéru otaceni pomoci vysilace

Zména sméru otaceni pomoci prepinace sméru otaceni

Stisknéte tlacitko A nebo V.
= Pancit/clona jede poZadovanym smérem

> Pfifazeni sméru otaceni je v poradku.

Pokud jede pancif/clona Spatnym smérem, je nutno zménit pfifrazeni sméru otaceni. Postupujte nasledovné:

[T — . > . . v -~ p .
Posurite prepina¢ sméru otaceni (1) na opacnou stranu.
A
1—1 = PFifazeni sméru otaceni se zménilo.
= :l > Zkontrolujte znovu pfitazeni sméru otaceni.
B
et T ]

Zména sméru otaceni vysilaéem CentronicPLUS

U@ Vyberte poZzadovany prijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].

Stisknéte tlaCitko A nebo V.

= Pancit/clona jede poZzadovanym smé&rem.

= Pritazeni sméru otaceni je v poradku. Nyni opét prejdéte do normalniho provozu, jak je popsano v poslednim kroku.

Pokud jede pancif/clona Spatnym smé&rem, je nutno zménit pfifazeni sméru otaceni. Postupujte nasledovné:

3s tlacitko Aa'Vv.

O+A+Y @ 3x Nejprve stiskné&te tlagitko program. rezZimu a béhem 3 sekund jesté na 3 sekundy
a

= P¥ijimac provede potvrzeni.

(GED)

= Vysila€ provede potvrzeni prostrednictvim ¢erveno/modré rotace LED
krouzku.

Zkontrolujte znovu pfifazeni sméru otaceni.

. 3s (2] Pro prfechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlacitko
program. rezimu.

= LED krouzek zhasne.

Inteligentni Fizeni instalace

Ukoncéeni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh

Pohon natrvalo uloZi do paméti nastaveni koncovych poloh, jakmile do8lo 3x k najeti do kazdé koncové polohy. Poté je instalace
ukoncena. Pokud se koncova poloha nastavuje pomoci bodu, je tato poloha ihned pevné uloZena do paméti.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)

Prostrednictvim kratkého zastaveni a opétovného rozjezdu je signalizovano, Ze v daném sméru pohybu jeSté neni nastavena
koncova poloha.
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Nastaveni koncovych poloh

1

Prirazeni sméru otaceni musi souhlasit. Trubkovy pohon prechazi pri nastaveni koncovych
poloh pomoci ESI (stavovy indikator koncovych poloh) do bdélostniho rezimu. Nejprve je
vzdy nutno nastavit horni koncovou polohu. U horni koncové polohy je nutno dbat na to, aby
nedoslo k vytaZeni roletového panciie z vodicich kolejnic.

P¥i prvni instalaci, pouziti pruzinovych zavésu a nastaveni koncovych poloh ,,... k dolnimu
dorazu“ se navijeci hridel ve spodni koncové poloze otoci o cca 1/4 otacky dale, nez je
obvyklé. Takto trubkovy pohon automaticky rozezna, zda jsou pouzity pevné ¢lankové
zavésy nebo pruzinové zavésy. Trubkovy pohon se automaticky vypne.

Pozor

PF¥i provozu trubkového pohonu bez unasece pro rozpoznani prekazky je pri pouziti
pruzinovych zavést nutno stanovit spodni koncovou polohu jako bod.

Existuje nékolik moznosti nastaveni koncovych poloh:

Doraz nahore k dorazu dole

Bod nahore k bodu dole

* Doraz nahore k bodu dole

* Bod nahote k dorazu dole

Pokud se trubkovy pohon pfi nastaveni koncovych poloh v poZadované koncové poloze automaticky vypne, je tato poloha pevné
nastavena poté, co provedete 3krat najeti do této polohy.

Doraz nahore k dorazu dole

Iy

Vyberte poZzadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].

A

Najed’te na stavajici horni trvaly doraz.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

Nasledné najed'te na stavajici dolni trvaly doraz.
= Trubkovy pohon se automaticky vypne.
= Koncové polohy jsou nastavené.

1 Tento zpusob nastaveni koncovych poloh funguje také v pripadé pouZziti
pruzinovych zavésii, pevné ¢élankové zavésy nejsou nutné.

.Ss

Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko
program. rezimu.

= LED krouzek zhasne.

Bod nahofre k bodu dole

1

U tohoto nastaveni koncové polohy nedojde k vyrovnani délky pancire/clony.

= Vyberte pozadovany pfijimag podle kapitoly Vybér pfijimate pro nastavovaci rezim
»13].
A Najed’te do poZzadované horni koncové polohy.
. + A 1 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlaCitko A
X | adrzte obs tlagitka stisknuta.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
El
= Vysila& provede potvrzeni prostfednictvim zeleného své&tla v horni tretin& LED
krouZku.
v Potom najed’te do poZzadované dolni koncové polohy.
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o+V

Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. reZimu a béhem 3 sekund jesté i tlaCitko ¥
a drzte obé tlacCitka stisknuta.

72) = Trubkovy pohon provede potvrzeni.
E
) = Vlysila€ provede potvrzeni prostfednictvim zeleného svétla v dolni tfetiné LED
krouzku.
= Koncové polohy jsou nastavené.
. 3s N Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlacitko

% program. reZimu.

2

> LED krouzek zhasne.

Doraz nahofre k bodu dole

Iy

Vyberte poZadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].

A

Najed’te na stavajici horni trvaly doraz.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

v

Potom najed’te do poZzadované dolni koncové polohy.

o+V

Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. reZimu a béhem 3 sekund jesté i tlaCitko ¥
a drzte obé tlaCitka stisknuta.

72) = Trubkovy pohon provede potvrzeni.
E
) = Vysila€ provede potvrzeni prostfednictvim zeleného svétla v dolni tfetiné LED
krouzku.
= Koncové polohy jsou nastavené.
. 3s A Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko

% program. rezimu.

4

= LED krouzek zhasne.

Bod nahore k dorazu dole

Iy

Vyberte poZadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].

A

Najed'te do poZzadované horni koncové polohy.

®o+A

Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlaCitko A
a drzte obé tlacitka stisknuta.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Vysila€ provede potvrzeni prostfednictvim zeleného svétla v horni tfetiné LED
krouzku.

Nasledné najed'te na stavajici dolni trvaly doraz.
= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

> Koncové polohy jsou nastavené.

.35

(QED

Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko
program. rezimu.

= LED krouzek zhasne.
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Zména nastavenych koncovych poloh

1) Zkraceni rozsahu pojezdu (poZzadovana koncova poloha se nachazi uvnitf mozného rozsahu

pojezdu)
l]g> Vyberte poZadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].
A / v Najed’te do poZzadované nové koncové polohy.
‘ + A 1 Nyni nejprve stisknéte tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko ¥
b X pro spodni nebo tlacitko A pro horni koncovou polohu a drzte obé tla€itka stisknuta.

nebo
. + v = Trubkovy pohon provede potvrzeni.

E=HIE

= Vysila& provede potvrzeni prostfednictvim zeleného svétla v horni/dolni

tretin€ LED krouZzku.
> Nova koncova poloha byla uloZena do paméti.

. 3s Pro pfechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko

program. rezimu.

> LED krouzek zhasne.

2) Rozsifeni rozsahu pojezdu (poZadovana koncova poloha se nachazi mimo mozny rozsah

pojezdu)

Pozor

P¥i vymazavani jednotlivych koncovych poloh a pfi vymazavani obou koncovych poloh jsou
smazany i vSechny nastavené funkce (Mezipoloha I, Mezipoloha ll, Ochrana proti zamrznuti
nahote, Rozpoznani prekazky, Casy pojezdu, Funkce ochranné sité proti hmyzu).

Vyberte poZadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].

A/V

Najed’te do koncové polohy, v jejimZ sméru chcete rozsifit rozsah pojezdu.

o+H

3s

()b(

Nyni stiskn&te nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlaCitko
STOP a drzte obé tlacitka stisknuta po dobu 3 sekund.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim Cerveného pulzovani LED krouZzku.

= Koncova poloha je vymazana.

A/V

Najed’te do poZzadované nové koncové polohy.

. + A 1 Nyni nejprve stisknéte tlacitko program. reZimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko ¥
b X pro spodni nebo tlacitko A pro horni koncovou polohu a drzte obé tlaCitka stisknuta.
nebo
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
o+V a8
= Vysila€ provede potvrzeni prostrednictvim zeleného svétla v horni/dolni
tretiné LED krouZzku.
> Nova koncova poloha byla uloZzena do paméti.
. 3s () Pro pfechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tla¢itko
program. reZimu.

= LED krouzek zhasne.
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Vybér profilu jizdy vysilaéem Centronic PLUS

®  Je nutné, aby byly nastaveny koncové polohy.

Z vyroby je nastaven standardni rezim. Nastaveny profil jizdy je proveden po ukon&eni nastaveni koncovych poloh.

Profil jizdy

Popis

1. Standardni rezim

Trubkovy pohon zahdji provoz se snizenymi vystupnimi otaCkami a béhem jizdy
zrychluje. Kratce pred dosaZzenim koncové polohy jsou pracovni otacky opét sniZzeny.

2. Tichy rezim

Trubkovy pohon pracuje se silné snizenymi vystupnimi otaCkami za u¢elem zajisténi
snizené urovné hluku.

3. Dynamicky rezim

Trubkovy pohon po celou dobu jizdy pracuje na své vystupni otacky.

Iy

Priblizte se s vysilatem co nejblize k poZadovanému pfijimaci.

.35

Na 3 sekundy stisknéte tlacitko program. reZimu. Vysila¢ provadi proces vyhledavani
a barva LED krouzku se nepretrzité méni. Potom vysila¢ prejde do vybéru pfijimace
a vybere pfijimac s nejlepsi kvalitou spojeni.

= PFijimac provede potvrzeni.

JestliZze provede potvrzeni jiny nez poZzadovany prijimac, mazZete tlacitkem A / ¥
prepinat mezi dosaZitelnymi prijimaci, dokud poZzadovany pfijima¢ neprovede
potvrzeni.

= VysilaC ukaze aktualni stav pfifazeni prijimace prostfednictvim LED krouzku.

Stav prirazeni

Sviti zluté: PFijimac jeSté neni soucasti instalace nebo je ve stavu
pri expedici.

Sviti modie: Prijimac¢ neni zvolenému kanalu p¥ifazen.

Sviti zelené: PFijimac je zvolenému kanalu pFirazen.

Sviti bile: Zvoleno ¢idlo Centronic PLUS.

Stisknéte kratce tlacitko program. reZimu, abyste presli do nastavovaciho rezimu.

= P¥ijimac¢ provede potvrzeni.

E = LED krouZek vysilace pomalu pulzuje svétle modre.
)
= P¥ijimac nyni b&Zi v bdélostnim rezimu.
= Nastavovaci rezim je nyni aktivni.
i Prijimac, ktery jeSté neni pridan do instalace (LED krouzek sviti Zluté), tak
neni mozné vybrat. PFijimac je napred nutné pridat do instalace.
@G- ) 1 P¥i pouZiti vysilate SWCxxx Centronic PLUS pieskoéte nastaveni &idel
% (slune€niho zareni, sily vétru a desté) tak, Ze opakované kratce stisknete

funkeéni tla€itko, dokud se nerozsviti bézici zelené svétlo vybéru profilu jizdy.

Funké&ni tlagitko drZte stisknuté po dobu minimalné 3 sekund.
= Rucni vysila¢ se prepne do aktualniho profilu jizdu.

= LED krouZek vysilace indikuje pomoci zeleného béZiciho svétla aktualné
nastaveny profil jizdy.

Profil jizdy

Standardni rezim Vybér provedete stisknutim tlacitka STOP.
Tichy rezim Vybér provedete stisknutim tlacitka V.
Dynamicky rezim Vybér provedete stisknutim tlacitka A.
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jizdy pfenesli a aktivovali normalni provoz.

- 3s @ 1 X Funkeni tlacitko drzte stisknuté po dobu minimalné 3 sekund, abyste nastaveny profil
a

= P¥ijimac provede potvrzeni.

El
= LED krouZek na vysilaCi dvakrat zelené& zablika a nasledné zhasne.

> Tim je proces ukoncen.

Vymazani koncovych poloh

Pozor

P¥i vymazavani jednotlivych koncovych poloh a p¥i vymazavani obou koncovych poloh jsou
smazany i vSechny nastavené funkce (Mezipoloha I, Mezipoloha ll, Ochrana proti zamrznuti
nahotre, Rozpoznani prekazky, Casy pojezdu, Funkce ochranné sité proti hmyzu).

Vymazani jednotlivych koncovych poloh

ﬂg Vyberte poZzadovany prijimac¢ podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].
AV Najed’te do koncové polohy, kterou chcete vymazat.
. + . 2 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
X STOP a drzte obé tladitka stisknuta po dobu 3 sekund.
3s
(™) = Trubkovy pohon provede potvrzeni.

@@

= VysilaC provede potvrzeni prostrednictvim Cerveného pulzovani LED krouZzku.

» Koncova poloha byla smazana.

0 a Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko
program. rezimu.
7

= LED krouzek zhasne.

Vymazani obou koncovych poloh

3s

l]g> Vyberte poZadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].
AV Najed’te pancitem/clonou mezi koncové polohy.
. + . 2 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
X STOP a drzte obé tlacitka stisknuta po dobu 3 sekund.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

@@

= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim Cerveného pulzovani LED krouZzku.

= Koncové polohy byly vymazany.

.35

Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko
program. rezimu.

(QED

= LED krouzek zhasne.
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Mezipolohy I + i

d Mezipolohy I + 1l jsou libovolné volitelné polohy pancife/clony mezi dvéma koncovymi

1 polohami. Kazdému tlacitku pojezdu Ize priradit vzdy jednu mezipolohu. Pfed nastavenim
mezipolohy musi byt nastaveny obé koncové polohy.

Nastaveni/zména pozadované mezipolohy

)
a
o]]=]
O

A /v Najed'te pancifem/clonou do poZadované mezipolohy.
. + A 1 Nyni stisknéte nejprve tlacitko STOP a béhem 3 sekund jesté i pozadované tlacitko
X pojezdu a podrzte obé tlacitka stisknuta.
nebo
= PFijimac provede potvrzeni.
H+V

= Vysila¢ provede potvrzeni prostfednictvim svétle modrého svétla v horni/
dolni tfetiné LED krouZku.

> Mezipoloha byla uloZzena do paméti.

d JestliZze je na tomtéz kanalu ovladano nékolik prijimacu, Ize ur€ity prijimac vybrat také
predem. Za tim ticelem predem vyberte poZzadovany pfijimac¢ podle kapitoly Vybér prijimace

pro nastavovacirezim [» 13].

Najeti do pozadované mezipolohy

2xA

nebo

2xv

CGED

Stisknéte tlacitko pojezdu pro poZzadovanou mezipolohu, a to 2krat béhem jedné
sekundy.

= Vysila€ provede potvrzeni prostfednictvim rotace LED krouZku od modré po
tyrkysovou.

> Pancif/clona najede do mezipolohy, ktera je pfifazena tlacitku pojezdu.

Vymazani poZzadované mezipolohy z paméti

2% A E Najed'te pancifem/clonou do mezipolohy, kterou chcete vymazat.
nebo
2x V
. + A 2 Nyni stisknéte nejprve tlacitko STOP a béhem 3 sekund jesté i tlacitko pojezdu, které
X je pritazeno mezipoloze, a drzte obé tlacitka stisknuta.

nebo

= PFijimac provede potvrzeni.
m+V @m

= Vysila& provede potvrzeni prostfednictvim svétle modrého svétla v horni/

dolni tfetiné LED krouzku.
> Mezipoloha byla vymazana z paméti.

Vymazani mezipoloh z paméti

.+.55

@ZX

Béhem jedné sekundy stisknéte 2krat tlacitko STOP a drZe toto tlacitko stisknuté po
dobu 5 sekund.

= P¥ijimac¢ provede potvrzeni.
= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim Cerveného pulzovani LED krouzku.

> Mezipolohy byly vymazany z paméti.
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Resetovani radiové paméti trubkového pohonu na nastaveni z vyroby

Existuje vice moZnosti:

* Naprogramovanym vysilatem CentronicPlus

» Pomoci univerzalni nastavovaci sady (&. vyr. 4935 000 001 0)

Nastavené koncové polohy i vSechny nastavené funkce (mezipoloha I, mezipolohalll,

1 ochrana proti pfimrznuti v horni poloze, rozpoznani prekazek, funkce ochranné sité proti
hmyzu) zistanou zachovany.

Naprogramovanym vysilaéem CentronicPLUS

Iy

PFiblizte se s vysilatem co nejblize k pozadovanému pfijimaci.

‘Ss @1)(

Na 3 sekundy stisknéte tlacitko program. rezimu. Vysila¢ provadi proces vyhledavani
a barva LED krouZku se nepretrzité méni. Potom vysila¢ prejde do vybéru pfijimace
a vybere pfijimac s nejlepsi kvalitou spojeni.

= P¥ijimac provede potvrzeni.

Jestlize provede potvrzeni jiny nez pozadovany prijimac¢, mazete tladitkem A / ¥
prepinat mezi dosazitelnymi pfrijimaci, dokud poZadovany pfijimac neprovede
potvrzeni. Stisknutim tlacitka A po dobu 3 sekund pfijimac potvrdi nejlepsi kvalitu
spojeni.

= VysilaC ukaze aktualni stav pfifazeni prijimace prostfednictvim LED krouzku.

Stav pfirazeni

Sviti Zluté: PFijimac jeSté neni soucasti instalace nebo je ve stavu pri expedici.
Sviti modre: PrijimacC neni zvolenému kanalu prifazen.

Sviti zelené: Prijimac je zvolenému kanalu pFirazen.

Sviti bile: Zvoleno cidlo CentronicPLUS.

Sviti fialové:

Zvolen vysila¢ CentronicPLUS.

Sviti Cervené:

Nebyl nalezen Zadny pfijimac.

® <>1x

Stisknéte kratce tlacitko program. reZzimu, abyste presli do nastavovaciho rezimu.
= P¥ijimac¢ provede potvrzeni.
= LED krouzek vysilate pomalu pulzuje svétle modre.
= P¥ijimac nyni b&Zi v bdélostnim rezimu.

= Nastavovaci reZzim je nyni aktivni.

O+A+H+YV
2X

3s

Poté stisknéte tlaCitko program. reZzimu a je$té na cca 3 sekundy tlacditko A, tlagitko
STOP atlagitko V.

= P¥ijimac provede potvrzeni.
= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim Cervené rotace LED krouzku.

> Radiova pamét’ trubkového pohonu je nyni resetovana na nastaveni z vyroby.
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Pomoci univerzalni nastavovaci sady (€. vyr. 4935 000 001 0)

Spojte pripojovaci vodi¢e trubkového pohonu s vodi¢i nastavovaci sady stejné barvy.

Pripojte nastavovaci sadu k elektricke siti.

Nyni stisknéte tladitko , Trubkovy pohon s elektronickym vypinanim v koncové poloze
aradiovym systémem®.

Nasledné po dobu 10 sekund tisknéte tlacitko ,Vymazani vysilace“.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Trubkovy pohon nyni vymazal vSechna radiova pfirazeni.
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Uvedeni do provozu vysilaéem Centronic

Vysvétleni symbolti

Tla¢itko NAHORU

Tlagitko STOP

Tlagitko DOLU

Tla€itko program. rezimu (na vysila€i)

<:).<<II>

Prijimac provede potvrzeni jednim ¢i vice ,,cvaknutimi“ nebo ,,pFikyvnutimi*

1 = prepina¢ sméru otaceni

2 =radiovy spinaé

Pozor

Trubkové pohony jsou dimenzovany pro kratkodoby provoz. Vestavény teplotni ochranny
spinac€ brani prehrati trubkového pohonu. P¥i uvedeni do provozu (dlouhy zavés, popr.
dlouha doba chodu) muize dojit k aktivaci teplotniho spinace. V takovém pripadé dojde k
odpojeni pohonu. Po kratké dobé ochlazeni je zaFizeni opét pripraveno k provozu.

PInou dobu zapnuti dosahne pohon teprve tehdy, je-li ochlazen na teplotu okolniho
prostredi. Zabrarite opakovanému spusténi teplotniho ochranného spinace.

Pripojeni trubkového pohonu

230V AC / 50 Hz @ PFipojte trubkovy pohon ke zdroji napajeni.
1 —1

N \ \ e 2
2

L1 w0 O\ — 3

PE4:\ \:4

1 =modra

3 =C¢erna

2=hnéda

4 = zeleno-zluta

)

@1x

Zapnéte napajeni.

> Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu zapnutim napajeni

yT

@1x

Zapnéte napajeni.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Trubkovy pohon je nyni po dobu 3 minut pfipraven k programovani.

d Ma-li byt pripojeno vice trubkovych pohonti paralelné, mizZete u jednoho trubkového
pohonu zrusSit rezim nastaveni tak, Ze prepnete radiovy spina¢ po zapnuti napajeni do vnéjsi

polohy.

)
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Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu pomoci radiového spinace

— Posurite radiovy spina¢ do vnitfni polohy. Pokud se jiZ v této poloze nachazi, posurite
E spina¢ do vnéjsi polohy a poté zpét do polohy vnitFni.

el

:l > Trubkovy pohon je nyni po dobu 3 minut pripraven k programovani.

Nastaveni hlavniho vysilace

. 3s @ZX Stisknéte tlagitko program. reZzimu b&hem reZimu nastaveni na 3 sekundy.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Tim je proces nastaveni ukoncen.

d Pokud je jiz vysila€ v pFijimaci nastaven, stisknéte na 10 sekund tla¢itko program. rezimu.

Kontrola p¥ifazeni sméru otaceni

d Zména sméru otaceni je mozna pouze tehdy, kdyz nejsou nastaveny zadné koncové
1 polohy.
Existuje nékolik moznosti, jak zmé&nit smér otaceni:

* Zmeéna smeéru otaCeni pomoci prepinace sméru otaceni

* Zména sméru otaCeni pomoci hlavniho vysilate

Zména sméru otaceni pomoci prepinace sméru otaceni

Stisknéte tlacitko Anebo ¥
= Pancif/clona jede pozadovanym smérem

> Pfifazeni sméru otaceni je v poradku.

Pokud jede pancif/clona Spatnym smérem, je nutno zménit pfirazeni sméru otaceni. Postupujte nasledovné:

Posurite prepina€ sméru otaceni (1) na opacnou stranu.

= P¥ifazeni sméru otaceni se zménilo.

= Zkontrolujte znovu pfifazeni sméru otaceni.

)
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Zména sméru otaceni pomoci hlavniho vysilace

Stisknéte tlacitko Anebo V.
= Pancit/clona jede poZzadovanym smérem.

> PFirazeni sméru otaceni je v poradku.

Pokud jede pancit/clona Spatnym smérem, je nutno zménit pfifazeni sméru otaceni. Postupujte nasledovné:

®+A+V Nejprve stisknéte tlacitko programovani a béhem 3 sekund jest& na 3 sekundy
3X  |yatitkoa ¥
3s )

> Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Zkontrolujte znovu pfifazeni sméru otaceni.

Inteligentni fizeni instalace

Ukonceni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh

Pohon natrvalo ulozi do paméti nastaveni koncovych poloh, jakmile do$lo 3x k najeti do kazdé koncové polohy. Poté je instalace
ukoncena. Pokud se koncova poloha nastavuje pomoci bodu, je tato poloha ihned pevné uloZzena do paméti.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)
Prostfednictvim kratkého zastaveni a op&tovného rozjezdu je signalizovano, Ze vdaném sméru pohybu jesté neni nastavena
koncova poloha.

Nastaveni koncovych poloh

d Nastaveni koncovych poloh Ize provést pouze pomoci hlavniho vysilace. P¥ifazeni sméru

1 otaceni musi souhlasit. Trubkovy pohon pf¥i nastaveni koncovych poloh pfechazi pomoci
ESI (stavovy indikator koncovych poloh) do bdélostniho rezimu. Nejprve je vzdy nutno
nastavit horni koncovou polohu. U horni koncové polohy je nutno dbat na to, aby nedoslo k
vytaZeni roletového panciie z vodicich kolejnic.
P¥i prvni instalacia pouzitych pruzinovych zavésech a nastaveni koncovych poloh ,,... k
dolnimu dorazu“ se navijeci h¥idel ve spodni koncové poloze otoc€i o cca 1/4 otacky dale,
nez je obvyklé. Takto trubkovy pohon automaticky rozezna, zda jsou pouzity pojistky proti
nadzvednuti nebo pruzinové zavésy. Trubkovy pohon se automaticky vypne.

Pozor
PF¥i provozu trubkového pohonu bez unasece pro rozpoznani prekazky je pri pouziti
pruzinovych zavést nutno stanovit spodni koncovou polohu jako bod.

Existuje nékolik moZnosti nastaveni koncovych poloh:
* Doraz nahote k dorazu dole
* Bod nahote k bodu dole
» Doraz nahote k bodu dole

* Bod nahofe k dorazu dole
Pokud se trubkovy pohon pfi nastaveni koncovych poloh v poZadované koncové poloze automaticky vypne, je tato poloha pevné
nastavenapoté co provedete 3x najeti do této polohy.

Doraz nahoie k dorazu dole

A Najed'te na horni, trvaly doraz.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

v Nasledné najed'te na spodni, trvaly doraz.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

> Koncové polohy jsou nastavené.
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Bod nahoie k bodu dole

1

U tohoto nastaveni koncové polohy nedojde k vyrovnani délky pancire/clony.

A

Najed’te do pozadované horni koncové polohy.

®o+A

Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlaCitko A
a drZte obé tlacitka stisknuta.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Potom najed’te do poZzadované dolni koncové polohy.

o+V

Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. reZimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko ¥
a drzte obé tlacitka stisknuta.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

» Koncové polohy jsou nastavené.

Doraz nahore k bodu dole

A

Najed’te na horni, trvaly doraz.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

v

Potom najed’te do poZzadované dolni koncové polohy.

o+V

@1x

Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. reZimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko ¥
a drZte obé tlacitka stisknuta.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

» Koncové polohy jsou nastavené.

Bod nahof¥e k dorazu dole

A

Najed’te do poZzadované horni koncové polohy.

®+A

@1x

Nyni stiskn&te nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlaCitko A
a drZte obé tlacitka stisknuta.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

\4

Nasledné najed'te na dolni, trvaly doraz.
= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

= Koncové polohy jsou nastavené.

Zména nastavenych koncovych poloh

Zména nastavenych koncovych poloh mtiZe byt provedena pouze za pomoci hlavniho

)
1 vysilace.

1) Zkraceni rozsahu pojezdu (poZadovana koncova poloha se nachazi uvnitf mozného rozsahu

pojezdu)

A/VY

Najed’te do pozadované nové koncove polohy.

®o+A

nebo

o+V

@1x

Nyni nejprve stisknéte tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlaCitko ¥
pro spodni nebo tlacitko A pro horni koncovou polohu a drzte obg tlacitka stisknuta.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Nova koncova poloha byla uloZena do paméti.
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2) Rozsifeni rozsahu pojezdu (poZzadovana koncova poloha se nachazi mimo mozny rozsah

pojezdu)

Pozor

Pfi vymazavani jednotlivych koncovych poloh a pfi vymazavani obou koncovych poloh jsou
smazany i vSechny nastavené funkce (Mezipoloha I, Mezipoloha ll, Ochrana proti zamrznuti
nahore, Rozpoznani prekazky, Casy pojezdu, Funkce ochranné sité proti hmyzu).

A / v Najed’te do koncové polohy, v jejimz sméru chcete rozsifit rozsah pojezdu.
. + . @ 2X Nyni stisknvéte nevjprvve’tlac“;it@ program. reZzimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
STOP a drzte obé tladitka stisknuta po dobu 10 sekund.
108 = Trubkovy pohon provede potvrzeni.
= Koncova poloha je vymazana.
AV Najed'te do poZzadované nové koncové polohy.
. + A @ 1 X Nyni nejprye stisknévt’e tlaCitko progr’am. reZzimu a béhem 3vsekunvd jeévt’é i tla.éitko Vl
Hebo pro spodni nebo tlacitko A pro horni koncovou polohu a drzte obé tlaCitka stisknuta.
. + v = Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Nova koncova poloha byla uloZzena do paméti.

Vymazani koncovych poloh

Pozor

Pfi vymazavani jednotlivych koncovych poloh a pfi vymazavani obou koncovych poloh jsou
smazany i vSechny nastavené funkce (Mezipoloha I, Mezipoloha ll, Ochrana proti zamrznuti
nahore, Rozpoznani prekazky, Casy pojezdu, Funkce ochranné sité proti hmyzu).

d Zména nastavenych koncovych poloh miiZze byt provedena pouze za pomoci hlavniho
1 vysilace. Vymazané koncové polohy jsou zobrazovany prostirednictvim ESI.

Vymazani jednotlivych koncovych poloh

AV Najed’te do koncové polohy, kterou chcete zrusit.

. + . 2 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. reZimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
X STOP a drzte obé tlacitka stisknuta po dobu 10 sekund.

10s

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Koncova poloha byla zruSena.

Vymazani obou koncovych poloh

AV Najed'te pancifem/clonou mezi koncové polohy.

. + . 2 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. reZimu a b&éhem 3 sekund jesté i tlacitko
X STOP a drzte obé tlacitka stisknuta po dobu 10 sekund.

10s

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Koncové polohy byly zruSeny.
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Mezipolohy I + i

i Mezipolohy I + Il jsou volné volitelné polohy panciife/clony mezi dvéma koncovymi

polohami. Kazdému tlacitku pojezdu Ize priradit vzdy jednu mezipolohu. Pfed nastavenim
mezipolohy musi byt nastaveny obé koncové polohy.

Nastaveni/zména pozadované mezipolohy

A /v Najed’te pancifem/clonou do poZadované mezipolohy.
. + A 1 Nyni stisknéte nejprve tlacitko STOP a béhem 3 sekund jesté i pozadované tlagitko
X pojezdu a drZte obé tlacitka stisknuta.
nebo
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
H+Vv
> Mezipoloha byla uloZzena do paméti.

Najeti do pozadované mezipolohy

2% A Stisknéte tlacitko pojezdu pro pozadovanou mezipolohu, a to 2x béhem jedné
sekundy.

nebo

ox v > Pancitf/clona najede do mezipolohy, ktera je prifazena tlacitku pojezdu.

Vymazani poZzadované mezipolohy z paméti

2% A Najed’te pancifem/clonou do mezipolohy, kterou chcete vymazat.
nebo
2x V
. + A 2 Nyni stisknéte nejprve tlacitko STOP a béhem 3 sekund jesté i tlacitko pojezdu, které
X je prifazeno mezipoloze, a drzte obé tlacitka stisknuta.
nebo
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
H+V
> Mezipoloha byla vymazana z paméti.

Naprogramovani dalSich vysilacu

i Kromé hlavniho vysila¢e Ize k trubkovému pohonu naprogramovat jesté dalSich az 15
vysilacu.

. 3s 1 Stisknéte tlacitko program. reZimu naprogramovaného hlavniho vysilace na
X 3 sekundy.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

. 3s 1 Drzte nyni tlaCitko program. reZimu nového vysilace, ktery jest€ neni trubkovému
X pohonu znam, stisknuté po dobu 3 sekund. Tim je nyni trubkovy pohon po dobu 3
minut pfipraven k naprogramovani nového vysilace.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

. 3s 2 Nyni jesté jednou na 3 sekundy stisknéte tlacitko program. reZzimu vysilace, ktery ma
X byt nové nastaven.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Novy vysila€ je nyni nastaven.
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Smazani vysilace

Vymazani jednotlivych vysilactl z paméti

hd Naprogramovany hlavni vysila¢ nelze vymazat z paméti. MizZe byt pouze prepsan (viz ¢ast

1 Nastaveni hlavniho vysilace [P 24]).

‘ 3s @ 1 X Stisknéte tlacitko program. reZzimu na hlavnim vysilaci na 3 sekundy.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

. % @ 1 X Nyni na 3 sekundy stisknéte tlacitko program. reZimu vysilace, ktery ma byt smazan.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

. 10s 2 Nakonec stisknéte jesté jednou na 10 sekund tlagitko program. reZimu vysilace, ktery
X ma byt smazan.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> VysilaC byl smazan z trubkového pohonu.

Smazani vSech vysilaéli (kromé hlavniho vysilace)

. 3s @ 1 X Stisknéte tlacitko program. reZimu na hlavnim vysilaci na 3 sekundy.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Qs @ 1% Znovu stisknéte tlagitko program. rezimu na hlavnim vysila&i na 3 sekund.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

® 0 @ 2% Znovu stisknéte tlagitko program. reZimu na hlavnim vysila&i na 10 sekund.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> V38echny vysilace (kromé hlavniho vysilace) byly z pfijimace smazany.

Prepsani hlavniho vysilac¢e
Existuji 2 moznosti prepsani hlavniho vysilace:

* Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho reZzimu zapnutim napajeni

» Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu pomoci radiového spinace

Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu zapnutim napajeni

hd Aby byl novy hlavni vysilaé naprogramovan pouze v poZzadovaném trubkovém pohonu, je

1 nutno u v§ech ostatnich trubkovych pohonti, které jsou pripojeny na stejné napajeni, zrusit
rezim nastaveni. Po opétovném pFipojeni k napajeni proved’te za timto uc¢elem vysilacem
téchto trubkovych pohont povel k jizdé nebo zastaveni, nebo prepnéte radiovy spinaé
z polohy uvnitf do polohy ven. Pokud se jiz radiovy spinac v takové poloze nachazi, posuiite

spina€ dovniti a opét zpét do vnéjsi polohy.

Vypnéte napajeni trubkového pohonu.

L u=[6)
piae

@ 1x Po 5 sekundach napajeni trubkového pohonu opét zapnéte.

L u=6)
e

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Trubkovy pohon je nyni po dobu 3 minut pfipraven k programovani.

Q0 @ 2% Nyni po dobu 10 sekund tiskné&te tlagitko program. reZimu nového hlavniho vysilage.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Novy hlavni vysila¢ byl naprogramovan a stary hlavni vypinac byl pfepsan.
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Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu pomoci radiového spinace

il

()

R

Posurite radiovy spina¢ do vnitfni polohy. Pokud se jiZ v této poloze nachazi, posurite
spinac do vnéjsi polohy a poté zpét do polohy vnitini.

= Trubkovy pohon je nyni po dobu 3 minut pripraven k programovani.

Q®i0s

@ 1

Nyni po dobu 10 sekund tisknéte tlacitko program. rezimu nového hlavniho vysilace.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Novy hlavni vysila€ byl naprogramovan a stary hlavni vypinac byl pfepsan.

Aktivovani pFipojeni Bluetooth®

Trubkové pohony s dodatkem ,BT* maji integrované rozhrani Bluetooth®.
Pred aktivovanim Bluetooth® musi byt nastaveny ob& koncové polohy.

d Ovladaci jednotka musi obsahovat minimalné rozhrani Bluetooth® verze 4.0. Tuto informaci
1 naleznete v navodu k Vasi ovladaci jednotce.
Stahnéte si aplikaci Becker Service z Google Play Store nebo App Store a nainstalujte ji na ovliadaci jednotce.

NYNI NA
» Google Play

#  Stahnout v

@& App Store

Aktivovani p¥ipojeni Bluetooth® na trubkovém pohonu

Aktivujte Bluetooth® na své ovladaci jednotce.

A

Zajed’te pancifem/clonou do horni koncové polohy.

v1a233

Nyni vyjed’te pancitem/clonou z horni koncové polohy na minimalné 1 sekundu
a maximalné na 3 sekundy.

A

Potom opét zajed’te do horni koncové polohy a udrZujte trubkovy pohon dale pod
napétim.

Nyni je trubkovy pohon na 3 minuty viditelny v ovladaci jednotce.

Nyni v nabidce Bluetooth®Vasi ovladaci jednotky vyberte ze seznamu poZadovany trubkovy pohon a pak kliknéte na OK.
Pro vytvoreni spojeni musite zadat PIN kéd 123456.
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Pridavné funkce s CentronicPLUS / Centronic

Horni ochrana proti zamrznuti

Diky horni ochrané proti zamrznuti je znesnadnéno zamrznuti rolety v horni poloze, nebot’ roleta zastavi kratce pred hornim
dorazem. Vzdalenost k hornimu dorazu je automaticky v pravidelnych intervalech kontrolovana a pfripadné upravovana.
Tato funkce je deaktivovana pfi expedici ze zavodu.

Aby bylo moZné ochranu proti zamrznuti aktivovat, musi byt nastaveny obé& koncové polohy.

hd Ochrana proti zamrznuti se provadi pouze, kdyz roleta v horni koncové poloze jede proti
trvalému dorazu. Ochrana proti zamrznuti je viditelna teprve tehdy, kdyz pancir/clona ze
spodni koncové polohy 3x dosahl horniho dorazu.

Aktivovani / deaktivovani Ochrany proti zamrznuti v horni poloze vysilaéem CentronicPLUS

[[g Vyberte pozadovany prijima& podle kapitoly Vyb&r pfijimace pro nastavovaci rezim [» 13].
A Zajed’te pancifem/clonou do horni koncové polohy.
O+NH+ A 3 Poté stiskn&te tlagitko programovaciho reZimu a jet& na cca. 3 sekundy tlagitko STOP
3 X | 2 tlagitko a.
s
ra = Trubkovy pohon provede potvrzeni.
E
= Vysila€ provede potvrzeni prostfednictvim svétle fialové rotace LED krouzku.
. 3s Pro pfepnuti do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tladitko @.

= LED krouZek zhasne.

Aktivovani/deaktivovani Ochrany proti zamrznuti v horni poloze vysilaéem Centronic

A Zajed'te pancifem/clonou do horni koncové polohy.

O+NH+ A Poté stiskn&te tladitko programovaciho rezimu a jest& na cca. 3 sekundy tlag&itko STOP
3X |4 tiatitko 4

3s )

> Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Funkce ochranné sité proti hmyzu

Je-li aktivovana funkce ochranné sité proti hmyzu, je funkce rozpoznani prekazky aktivni jiz po jedné otacce navijeci hfidele od cca
140° z horni koncoveé polohy. Pokud pancit rolet najede na oteviena sit'ova dvirka ochrany proti hmyzu, pohon zastavi a jede opét
do horni koncové polohy.

Tato funkce je deaktivovana pfi expedici ze zavodu.

Aby bylo mozné funkci ochranné sité proti hmyzu aktivovat, musi byt nastaveny obé& koncové polohy.

hd Rozpoznani piekazky je aktivni pouze ve spojeni s ,unaSec¢em pro rozpoznani prekazky“.
1 P¥i mazani jednotlivych koncovych poloh a pii mazani obou koncovych poloh dojde také
k vymazani této nastavené funkce.

Aktivovani/deaktivovani Funkce ochranné sité proti hmyzu vysilacem CentronicPLUS

[[g Vyberte poZadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].
A Zajed’te pancifem/clonou do horni koncové polohy.
o+NH+V @ 3x Poté stisknéte tlagitko programovaciho rezimu a jet& na cca. 3 sekundy tlagitko
3s STOP a tlagitko V.
ra = Trubkovy pohon provede potvrzeni.
=
> Vysila€ provede potvrzeni prostfednictvim svétle fialové rotace LED krouzku.
‘ 3s Pro pfechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tla&itko
program. rezimu.
> LED krouzek zhasne.
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Aktivovani/deaktivovani Funkce ochranné sité proti hmyzu vysilacem Centronic

A Zajed’te pancitem/clonou do horni koncové polohy.
o+H+V @ 3x Poté stiskn&te tlatitko programovaciho rezimu a jest& na cca. 3 sekundy tladitko
3s STOP a tlagitko V.

> Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Programovani ¢asu pojezdu

d Tato funkce je moZna pomoci v§ech vysilacti CentronicPlus EasyControl a v pripadé

Centronic jen pomoci vysilaca ,,MemoControl“ Fidiciho programu Becker. Pfed nastavenim
pamét’ové funkce musi byt nastaveny obé koncové polohy.
Tento prijima¢ miZe do paméti uloZit po jednom Gase spinani pro A2 jednom pro jizdu V. Takto uloZeny povel k jizdé se pfi
aktivované pamét'ové funkci automaticky provadi kazdych 24 hodin. Pfedtim naprogramované ¢asy pojezdu jsou pfepsany,
nezavisle na tom, ze kterého vysilaCe bylo programovani provedeno.

n@ Pro naprogramovani €asu pojezdu ¥ se trubkovy pohon musi nachazet v horni
koncové poloze a pro naprogramovani ¢asu pojezdu A v dolni koncové poloze.

@ VyéEkejte do pozadované doby, kdy ma byt proveden automaticky povel k jizdé.

A /v 6s V poZadovany okamZzik stisknéte odpovidajici tlacitko pojezdu a podrzte jej, dokud

trubkovy pohon po cca 6 sekundach kratce nezastavi a nasledné nedojede aZ do
koncové polohy.

Nyni miiZete tlacitko pojezdu pustit.

> Prijimac uloZil do paméti aktualni Casovy okamZik pro tento povel k jizdé.

Vymazani ¢asti pojezdu vysilaéem CentronicPLUS

= P¥ijimac provede potvrzeni.

i P¥i procesu mazani jsou vymazany vzdy oba éasy pojezdu.
N @ Oy | Stisknéte tlatitko STOP na 10 sekund.

= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim ¢erveného pulzovani LED krouzku.

= Casy pojezdu jsou vymazany.

Vymazani ¢asu pojezdu vysilacem Centronic

i P¥i procesu mazani jsou vymazany vzdy oba éasy pojezdu.
W @ Oy | Stisknste tatitko STOP na 10 sekund.

= P¥ijimac provede potvrzeni.

» Casy pojezdu jsou vymazany.
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Aktivovani/deaktivovani ¢ast pojezdu vysilaéem CentronicPLUS

hd Aktivovani a deaktivovani se provadi prostrednictvim prepinani Ruéni/Automaticky na

L vysilasi.

. 3s Tisknutim tlacitka STOP po dobu 3 sekund se zobrazi aktualni stav.
Automaticky rezim: LED krouZzek sviti zelené.
Ruéni rezim: LED krouZek sviti €ervené.
RGzné reZimy: LED krouZek sviti Zluté.

. 5s Tisknutim tlagitka STOP po dobu 5 sekund prepinate sem a tam mezi ru¢nim
a automatickym rezimem.

Aktivovani/deaktivovani ¢asu pojezdu vysilaéem Centronic

hd Tato funkce je moZna jen s vysila€i ,MemoControl“ fidiciho programu Centronic

1 spole¢nosti Becker.

Aktivovani a deaktivovani pamét’ové funkce se provadi prostrednictvim posuvného spinace. Pritom je platné naposledy provedené
prepnuti.

V provoznim reZzimu NOL je tento pohyb opakovan kazdych 24 hodin

V poloze posuvného spinace , ¥“ nejsou vykonavany 7adné automatické povely k jizd&.

Resetovani trubkového pohonu na nastaveni z vyroby

et Resetovani na nastaveni z vyroby funguje vyhradné prostiednictvim univerzalni

1 nastavovaci sady (€. vyr. 4935 000 001 0).

Spojte pripojovaci vodi¢e trubkového pohonu s vodi¢i nastavovaci sady stejné barvy.

PFipojte nastavovaci sadu k elektricke siti.
= Nyni stisknéte tlacitko , Trubkovy pohon s elektronickym vypinanim v koncové poloze
E a radiovym systémem®.

A / v Najed’te trubkovym pohonem mezi koncové polohy.

a @ 2% Nasledn& po dobu 10 sekund tisknéte tlagitko ,Vymazani vysilage®.
10s

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

AV Vlydejte povel ke kratkeé jizd&.

o @ 2% Nyni stiskn&te tlagitko ,Vymazani koncové polohy(poloh)®.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Trubkovy pohon je nyni opét resetovan na nastaveni z vyroby.
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Funkce ovladani primo na misté pomoci jednoduchého tlacitka

d Pouzivejte vyhradné jednoduché tlacitko (uzaviraci). Ke kazdému tla¢itku pfFipojte jen
1 jeden pohon. Délka vedeni mezi trubkovym pohonem a tlacitkem nesmi prekrocit 20 m.
Béhem prvnich 5 sekund po zapnuti sit’'ového napéti se tla€itko nesmi stisknout.

) Pripojeni
1=_Cerna 2=hnéda
3 =modra 4 = zeleno-Zluta
Povely vydavané prostiednictvim tla€itka
Ovladani probiha v poradi ,jizda-zastaveni-jizda do protisméru-
P N A zastaveni®.

L < 1sekunda Najede do samodrZzného reZzimu

N

PE > 1 sekunda Najede do bdélostniho rezimu

Dvoijité stisknuti | Najede do mezipolohy (pfi zméné, jsou-li
< 1 sekunda obé& naprogramovany)

Tla&itko (uzaviraci)

Citlivé rozpoznani prekazky

Pozor

Rozpoznani prekazky je aktivni pouze ve spojeni s ,unasec¢em pro rozpoznani prekazky*“.
Mimo to dbejte i na to, Ze pohon musi byt do hiidele zasunut az k prstenu adaptéru.
Pouziti zarizeni pohonu na rozeznani prekazek coby ochrany osob neni pripustné. Toto
zarizeni bylo koncipovano vyhradné pro ochranu roletového a stiniciho zarizeni pred
poskozenim.

Spravné instalovany pohon pfi rozpoznani prekazek nebo poruch rolety vypne a kratce obrati chod do protisméru, ¢imz uvolni
prekazku.

Pokud dojde k pferu8eni reverzniho chodu, Ize dalSi povel k jizdé vydat pouze do sméru reverzovani. Jed’te pancifem/clonou bez
preruseni tak dlouho, dokud trubkovy pohon samoc€inné nezastavi. Nyni Ize opét provadét jizdu obéma sméry.

Rozeznavany jsou:
P¥i jizdé DOLU

» Zablokovani pancite pfi pohybu dolt zplisobené predméty na okennim parapetu nebo zaklinénim postrannich vodicich

kolejnic.

d Pokud trubkovy pohon v horni koncové poloze vypne, provede trubkovy pohon jesté jednou
1 kontrolu, zda se nevyskytuje prekazka.
Za ucelem optimalizace uzavreni §té€rbin pancite rolet ve spodni koncové poloze neni od cca 360° pred spodni koncovou polohou
aktivni reverzni chod.
Aby byl zaru€en bezpecny nabéh pancite rolet do vodicich kolejnic, neni béhem cca 1,5 otacek navijeci hfidele z horni koncové
polohy funkce rozpoznani prekazky aktivni.
P¥i jizdé NAHORU

» Mimoradné velky narust zatizeni (nap¥. namraza na koncové listé)
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Likvidace

X

Symbol preskrtnuté popelnice uvedeny na vyrobku odkazuje na nutnost likvidace zafizeni oddélen& od domovniho odpadu. Tento
vyrobek je tfeba na konci jeho Zivotnosti odevzdat na sb&rném misté odpadu z elektrickych a elektronickych zafrizeni.
Obalovy material je nutno odpovidajicim zptsobem odborné zlikvidovat.

Udrzba

Tyto pohony nevyZaduji udrzbu.

Technické udaje (pramér 45)

Trubkovy pohon R8-17 R12-17 R20-17
Model EVO 20 R PLUS BT

Typ C EVO PROF6+

Jmenovity moment [Nm] 8 12 20
Vystupni otacky [min™'] 17

Rozsah koncového spinace 64 otacek

Napajeci napéti 230V st /50 Hz

Prikon [W] 40 50 90
Spotieba jmenovitého proudu [A] 0,26 0,35 0,55

Provozni rezim S2 4 min
Stupen kryti IP 44
Min. vnitfni primér trubek [mm] 47
Frekvence 868,3 MHz
Emisni hladina akustického tlaku [dB(A)] <70

Chybova hlaseni

N A . Trubkovy pohon je zablokovany.
B % = Vysilat provede potvrzeni tim, Ze LED krouzek 10x ervené zablika.
¢ 10x
N A P Trubkovy pohon je pfehraty.
B @ = Vysilag provede potvrzeni tim, Ze LED krouzek 5x Gerveno/Zluté zablika.
T bx
Trubkovy pohon neni dosazitelny.
U > Vysila€ provede potvrzeni prostfednictvim Cerveného svétla LED krouzku.

—_—
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Co délat, kdyz...?

Problém

Reseni

Trubkovy pohon nejede.

Naprogramujte novy vysilac.

Umistéte vysila¢ do oblasti dosahu trubkového pohonu.

V bezprostredni blizkosti trubkového pohonu stisknéte
minimalné 5x tlacitko pojezdu nebo tlagitko Stop na vysiladi.

UloZte baterie ve vysilagi spravnym zptisobem, popt. pouzijte
baterie nové.

Zkontrolujte elektrické pripojeni.

Byl aktivovan ochranny teplotni spinac v trubkovém pohonu.
VycCkejte, nez ochranny teplotni spina¢ opét uvolni trubkovy
pohon.

Nelze nastavit pfifazeni sméru otaceni na trubkovém pohonu.

Vymazte koncové polohy (viz pfisludna kapitola Vymazani
koncovych poloh) a znovu nastavte pfifazeni sméru otaceni.

PFitazeni sméru otaceni po vymazani koncovych poloh
nesouhlasi.

Zmeénu smeéru otaceni proved'te pomoci prislusného vysilace
nebo pomoci prepinace sméru otaceni na trubkovém pohonu.

Trubkovy pohon zastavuje bez podnétu, dalSi jizda ve stejném
sme&ru neni mozna.

Trubkovy pohon rozeznal nardst zatizeni. Jed'te kratce v
protisméru, nasledné pokracujte do pozadovaného sméru.

Trubkovy pohon je v dané aplikaci pretiZzeny. PouZijte trubkovy
pohon s vétsim toCivym momentem.

Vymazte koncové polohy a pak je znovu nastavte.

Trubkovy pohon nepfijima Casy spinani.

Pouzijte vysila€ Centronic s posuvnym spinatem Ruéné/
Automaticky nebo vysila¢ CentronicPlus.

Trubkovy pohon se nespousti v nastaveny ¢as spinani.

Prepnéte z Ru€niho na Automaticky rezim.

Pokud se jiz posuvny spinac¢ u vysilace Centronic nachaziv
poloze ©, je nutno jej nastavit do polohy ¢ a pak zpét do polohy
o.

Mé&ni se nastavené Casy spinani.

Casté vypadky sité 230 V stt.
Kolisani sitové frekvence 50 Hz.

PouZijte vysilag typu , TimeControl“ a nastavte v ném
poZadované Casy spinani.

P¥i jizd€ v programovacim reZzimu pohon nedosahuje koncové
polohy, na kterou ma byt naprogramovan.

P¥i jizd& v programovacim reZzimu pohon z bezpe¢nostnich
duvod reaguje citlivé na téZky chod, aby se predeslo
posgkozeni. Jed'te kratce DOLU a nasledné op&t NAHORU,
dokud nedosahnete horni koncové polohy.

Vétraci §térbiny rolet nejsou zcela uzavieny.

Vymazte koncové polohy (viz Vymazani koncovych poloh)

a nastavte koncové polohy podle ,k bodu dole” (viz Nastaveni
koncovych poloh), pficemz v tomto pripadé nastavite nejprve
dolni koncovou polohu (bod dole) a vdruhém kroku horni
koncovou polohu.

LED krouZzek sviti Cervené pfi vybéru prijimace pro nastavovaci
rezim.

Snizte vzdalenost k pfijimaci.

Zkontrolujte elektrické pfipojeni prijimace.

Uved'te pfijimaC€ do programovaciho rezimu.

Pridejte k instalaci vysilac.

Pozadované nastaveni nelze zménit.

Zajistéte, aby byl vysila¢ CentronicPlus v nastavovacim rezimu.
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Prohlaseni o shodé

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4
35764 Sinn, Némecko

BECKER

- Original —

EU Prohlaseni o shodé

Dokument &.: 5100 3101170

Timto prohlasujeme, Ze nize uvedena série vyrobku

Oznaceni vyrobku: Tubularni motor

Typové oznaceni: R8/17.., R12/17.., R20/17..
Provedeni: C,R,0O,P, EVO, BT, A0...29, +
od sériového Cisla: od 233900001

vyhovuje pfislusnym ustanovenim nasledujicich smérnic:

Smérnice 2006/42/ES (MD) L157, 09.06.2006
Smérnice 2014/53/EU (RED) L153, 22.05.2014
Smérnice 2011/65/EU (RoHS) L174, 01.07.2011

Kromé toho byly dodrzeny ochranné cile, obsazené ve smérnici o nizkych napétich
2014/35/EU dle dodatku | €. 1.5.1 smérnice 2006/42/ES.

Pouzité normy:
DIN EN 60335-1:2020
DIN EN 60335-2-97:2017

EN 300328:2019
EN 301489-1:2020
EN 301489-17:2021

EN 62479:2011
EN 14202:2004

Osoba zplnomocnéna k sestaveni technickych podklad(i:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4, 35764 Sinn, Némecko

Toto prohladeni o shodé bylo vystaveno:
Sinn, 22.09.2023 ([ ﬁ

Misto, datum Maik Wiegelmann, Vykonny feditel

Toto prohlaSeni osvédéuje shodu s uvedenymi smérnicemi, neobsahuje vSak zadny pfislib vlastnosti.
Je nutno dodrZzovat bezpe&nostni pokyny uvedené v dokumentaci dodané spolu s vyrobkem!

CE Antriebe BT_ 5100 310 117 0- _cs
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Informace o licenci k softwaru OpenSource

V tomto zafizeni se pouziva volny/OpenSource software.

Texty licenci pfislusného pouZitého licencovaného softwaru je mozné stahnout na adrese
http://www.becker-antriebe.com/licenses.

Nabidka textu licenci:

Na vyZadani poskytne spoletnost Becker-Antriebe texty licenci prislusného pouZitého licencovaného softwaru za reZijni cenu, a to
na USB flash disku nebo podobném nosici dat. V pfipadé zajmu prosim kontaktujte: licenses@becker-antriebe.com

Licenses

BSD

Copyright (c) 1994-2009 Red Hat, Inc. All rights reserved.

This copyrighted material is made available to anyone wishing to use, modify, copy, or redistribute it subject to the terms and
conditions of the BSD License. This program is distributed in the hope that it will be useful, but WITHOUT ANY WARRANTY
expressed or implied, including the implied warranties of MERCHANTABILITY or FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE. A copy
of this license is available at http://www.opensource.org/licenses. Any Red Hat trademarks that are incorporated in the source
code or documentation are not subject to the BSD License and may only be used or replicated with the express permission of Red
Hat, Inc.

Copyright (c) 1990 The Regents of the University of California. All rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms are permitted provided that the above copyright notice and this paragraph are
duplicated in all such forms and that any documentation, advertising materials, and other materials related to such distribution and
use acknowledge that the software was developed by the University of California, Berkeley. The name of the University may not be
used to endorse or promote products derived from this software without specific prior written permission.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED “AS IS" AND WITHOUT ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES, INCLUDING, WITHOUT
LIMITATION, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE.

BSD 2-clause

Copyright (c) 1995 Alex Tatmanjants alex@elvisti.kiev.ua at Electronni Visti IA, Kiev, Ukraine

Copyright (c) 1996 1997 by Andrey A. Chernov, Moscow, Russia

Copyright (c) 1998 M. Warner Losh imp@freebsd.org

Copyright (c) 2001 Daniel Eischen deischen@FreeBSD.org

Copyright (c) 1997-2002 FreeBSD Project

Copyright (c) 1999 2000 Konstantin Chuguev

Copyright (c) 2000 2001 Alexey Zelkin phantom@FreeBSD.org

Copyright (c) 2001 Mike Barcroft mike@FreeBSD.org

Copyright (c) 2003-2004 Artem B. Bityuckiy, SoftMine Corporation (Rights transferred to Franklin Electronic Publishers)
Copyright (c) 2008 Ed Schouten ed@FreeBSD.org

Copyright (c) 1999 Citrus Project

Copyright (c) 2014-2015, Kenneth MacKay

Copyright (c) 2011 Ed Schouten ed@FreeBSD.org, David Chisnall theraven@FreeBSD.org

Copyright (c) 2004 Stefan Farfeleder.

All rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification, are permitted provided that the following
conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer in
the documentation and/or other materials provided with the distribution.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE AUTHOR AND CONTRIBUTORS "AS IS" AND ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES,
INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR
PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT SHALL THE AUTHOR OR CONTRIBUTORS BE LIABLE FOR ANY DIRECT, INDIRECT,
INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PROCUREMENT OF
SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS INTERRUPTION) HOWEVER CAUSED
AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING NEGLIGENCE OR
OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE POSSIBILITY OF SUCH
DAMAGE.

BSD 3-Clause

Copyright (c) 2011, Texas Instruments Incorporated

Copyright (c) 2009 - 2018 ARM LIMITED

Copyright (c) 1995 - 1998, WIDE Project.

Copyright (c) 2001-2016, Adam Dunkels.

Copyright (c) 2004, 2008, Swedish Institute of Computer Science. Author: Adam Dunkels adam@sics.se, Nicolas Tsiftes
nvt@sics.se

Copyright (c) 2004, Adam Dunkels and the Swedish Institute of Computer Science.

Copyright (c) 2004-2006, 2011, Swedish Institute of Computer Science. Author: Adam Dunkels adam@sics.se

Copyright (c) 2004-2010, 2013, Swedish Institute of Computer Science.

Copyright (c) 2006, Swedish Institute of Computer Science. Author: Adam Dunkels, Joakim Eriksson, Niclas Finne
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Copyright (c) 2008, Swedish Institute of Computer Science Additional fixes for AVR contributed by: Colin O'Flynn
coflynn@newae.com; Eric Gnoske egnoske@gmail.com; Blake Leverett bleverett@gmail.com; Mike Vidales
mavida404@gmail.com; Kevin Brown kbrown3®@uccs.edu; Nate Bohlmann nate@elfwerks.com Additional fixes for MSP430
contributed by: Joakim Eriksson; Niclas Finne; Nicolas Tsiftes

Copyright (c) 2008, Swedish Institute of Computer Science Author: Joakim Eriksson

Copyright (c) 2010, Swedish Institute of Computer Science and 2013, ADVANSEE - http://www.advansee.com/ Benoit baudeau
benoit.thebaudeau@advansee.com

Copyright (c) 2010, Swedish Institute of Computer Science. Author: Joakim Eriksson joakime@sics.se & Nicolas Tsiftes
nvt@sics.se

Copyright (c) 2010-2011, Loughborough University - Computer Science

Copyright (c) 2012, George Oikonomou - oikonomou®@users.sourceforge.net

Copyright (c) 2012, Thingsquare, www.thingsquare.com. Author: Fredrik Osterlind fredrik@thingsquare.com

Copyright (c) 2012-2014, Thingsquare, http://www.thingsquare.com

Copyright (c) 2013, Hasso-Plattner-Institut.

Copyright (c) 2013, Swedish Institute of Computer Science and 2010, Vrije Universiteit Brussel Author: Simon Duquennoy
simonduq@sics.se, Joris Borms joris.borms@vub.ac.be

Copyright (c) 2014, University of Bristol - http://www.bris.ac.uk

Copyright (c) 2017, George Oikonomou - http://www.spd.gr and 2017, James Pope

Copyright (c) 1981-2000 The Regents of the University of California

Copyright (c) 1998 Todd C. Miller Todd.Miller@courtesan.com

Copyright (c) 1999 Kungliga Tekniska Hogskolan (Royal Institute of Technology, Stockholm, Sweden)

Copyright (c) 2001 Christopher G. Demetriou

Copyright (c) 2012 - 2018, Infineon Technologies AG

Copyright (c) 1989, 1993 The Regents of the University of California. This code is derived from software contributed to Berkeley by
Guido van Rossum.

Copyright (c) 1992 Henry Spencer.

Copyright (c) 1992, 1993 The Regents of the University of California. This code is derived from software contributed to Berkeley by
Henry Spencer of the University of Toronto.

All rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification, are permitted provided that the following
conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer in
the documentation and/or other materials provided with the distribution

3. Neither the name of the copyright holder nor the names of its contributors may be used to endorse or promote products derived
from this software without specific prior written permission.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE COPYRIGHT HOLDERS AND CONTRIBUTORS "AS IS" AND ANY EXPRESS OR IMPLIED
WARRANTIES, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A
PARTICULAR PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT SHALL THE COPYRIGHT HOLDER OR CONTRIBUTORS BE LIABLE FOR
ANY DIRECT, INDIRECT, INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED
TO, PROCUREMENT OF SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS INTERRUPTION)
HOWEVER CAUSED AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING
NEGLIGENCE OR OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE
POSSIBILITY OF SUCH DAMAGE.

BSD 4-Clause

Copyright (c) 1981, 1989, 1993 The Regents of the University of California.

Copyright (c) 1989, 1993 The Regents of the University of California and UNIX System Laboratories, Inc. All or some portions of
this file are derived from material licensed to the University of California by American Telephone and Telegraph Co. or Unix System
Laboratories, Inc. and are reproduced herein with the permission of UNIX System Laboratories, Inc.

Copyright (c) 1991, 1993 The Regents of the University of California and UNIX System Laboratories, Inc. All or some portions of
this file are derived from material licensed to the University of California by American Telephone and Telegraph Co. or Unix System
Laboratories, Inc. and are reproduced herein with the permission of UNIX System Laboratories, Inc. This code is derived from
software contributed to Berkeley by Hugh Smith at The University of Guelph.

All rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification, are permitted provided that the following
conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer in
the documentation and/or other materials provided with the distribution

3. All advertising materials mentioning features or use of this software must display the following acknowledgement: This product
includes software developed by the University of California, Berkeley and its contributors.

4. Neither the name of the University nor the names of its contributors may be used to endorse or promote products derived from
this software without specific prior written permission.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE REGENTS AND CONTRIBUTORS "AS IS" AND ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES,
INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR
PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT SHALL THE REGENTS OR CONTRIBUTORS BE LIABLE FOR ANY DIRECT, INDIRECT,
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INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PROCUREMENT OF
SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS INTERRUPTION) HOWEVER CAUSED
AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING NEGLIGENCE OR
OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE POSSIBILITY OF SUCH
DAMAGE.

Atmel (BSD like)

Copyright (C) 2009-2016 Atmel Corporation.

Copyright (c) 2015 Atmel Corporation and 2012-2013 Thingsquare, http://www.thingsquare.com/.

All rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification, are permitted provided that the following
conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer in
the documentation and/or other materials provided with the distribution.

3. Neither the name of Atmel nor the name of Thingsquare nor the names of its contributors may be used to endorse or promote
products derived from this software without specific prior written permission.

4. This software may only be redistributed and used in connection with an Atmel microcontroller or Atmel wireless product.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE COPYRIGHT HOLDERS AND CONTRIBUTORS "AS IS" AND ANY EXPRESS OR IMPLIED
WARRANTIES, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A
PARTICULAR PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT SHALL THE COPYRIGHT HOLDER OR CONTRIBUTORS BE LIABLE FOR
ANY DIRECT, INDIRECT, INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED
TO, PROCUREMENT OF SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS INTERRUPTION)
HOWEVER CAUSED AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING
NEGLIGENCE OR OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE
POSSIBILITY OF SUCH DAMAGE.

Apache License 2.0

Copyright (c) 2019 Microchip Technology Inc.

Copyright (C) 2009-2017 ARM Limited or its affiliates.

All rights reserved.

Licensed under the Apache License, Version 2.0 (the "License"); you may not use this file except in compliance with the License.
You may obtain a copy of the Licence at http://www.apache.org/licenses/LICENSE-2.0

Unless required by applicable law or agreed to in writing, software distributed under the License is distributed on an AS IS BASIS,
WITHOUT WARRANTIES OR CONDITIONS OF ANY KIND, either express or implied. See the License for the specific language
governing permissions and limitations under the License.

MIT-License

Copyright (C) 1998-2001 by Lucent Technologies

Author: David M. Gay

All Rights Reserved

Permission to use, copy, modify, and distribute this software and its documentation for any purpose and without fee is hereby
granted, provided that the above copyright notice appear in all copies and that both that the copyright notice and this permission
notice and warranty disclaimer appear in supporting documentation, and that the name of Lucent or any of its entities not be used
in advertising or publicity pertaining to distribution of the software without specific, written prior permission.

LUCENT DISCLAIMS ALL WARRANTIES WITH REGARD TO THIS SOFTWARE, INCLUDING ALL IMPLIED WARRANTIES OF
MERCHANTABILITY AND FITNESS. IN NO EVENT SHALL LUCENT OR ANY OF ITS ENTITIES BE LIABLE FOR ANY SPECIAL,
INDIRECT OR CONSEQUENTIAL DAMAGES OR ANY DAMAGES WHATSOEVER RESULTING FROM LOSS OF USE, DATA OR
PROFITS, WHETHER IN AN ACTION OF CONTRACT, NEGLIGENCE OR OTHER TORTIOUS ACTION, ARISING OUT OF OR IN
CONNECTION WITH THE USE OR PERFORMANCE OF THIS SOFTWARE.

Copyright (c) 1984,2000 S.L. Moshier

Author: S. L. Moshier.

Copyright (c) 1991 by AT&T.

Author: David M. Gay

Permission to use, copy, modify, and distribute this software for any purpose without fee is hereby granted, provided that this
entire notice is included in all copies of any software which is or includes a copy or modification of this software and in all copies of
the supporting documentation for such software.

THIS SOFTWARE IS BEING PROVIDED "AS IS", WITHOUT ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTY. IN PARTICULAR, THE AUTHOR
MAKES NO REPRESENTATION OR WARRANTY OF ANY KIND CONCERNING THE MERCHANTABILITY OF THIS SOFTWARE OR ITS
FITNESS FOR ANY PARTICULAR PURPOSE.

Copyright (C) 2001 Hans-Peter Nilsson

Permission to use, copy, modify, and distribute this software is freely granted, provided that the above copyright notice, this notice
and the following disclaimer are preserved with no changes.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED "AS IS" AND WITHOUT ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES, INCLUDING, WITHOUT
LIMITATION, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE.

COPYRIGHT (c) 1989-2013 On-Line Applications Research Corporation (OAR). Author: Joel Sherrill joel@OARcorp.com.
Permission to use, copy, modify, and distribute this software for any purpose without fee is hereby granted, provided that this
entire notice is included in all copies of any software which is or includes a copy or modification of this software.
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THIS SOFTWARE IS BEING PROVIDED "AS IS", WITHOUT ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTY. IN PARTICULAR, THE AUTHOR
MAKES NO REPRESENTATION OR WARRANTY OF ANY KIND CONCERNING THE MERCHANTABILITY OF THIS SOFTWARE OR ITS
FITNESS FOR ANY PARTICULAR PURPOSE.

Copyright (c) 2004, 2005 by Ralf Corsepius, Uim/Germany

Copyright (C) 2002, 2010 by Red Hat, Incorporated

Copyright (C) 1993 by Sun Microsystems, Inc. Developed at SunPro, a Sun Microsystems, Inc. business.

All rights reserved.

Permission to use, copy, modify, and distribute this software is freely granted, provided that this notice is preserved.

Copyright (c) 1996-1998 Silicon Graphics Computer Systems, Inc.

Copyright (c) 1994 Hewlett-Packard Company

Permission to use, copy, modify, distribute and sell this software and its documentation for any purpose is hereby granted without
fee, provided that the above copyright notice appear in all copies and that both that copyright notice and this permission notice
appear in supporting documentation. The copyright holder makes no representations about the suitability of this software for any
purpose. Itis provided "as is" without express or implied warranty.

Other

Copyright (c) 2014-2019 Microchip Technology Inc. and its subsidiaries.

Subject to your compliance with these terms, you may use Microchip software and any derivatives exclusively with Microchip
products. It is your responsibility to comply with third party license terms applicable to your use of third party software (including
open source software) that may accompany Microchip software.

THIS SOFTWARE IS SUPPLIED BY MICROCHIP "AS IS". NO WARRANTIES, WHETHER EXPRESS, IMPLIED OR STATUTORY, APPLY
TO THIS SOFTWARE, INCLUDING ANY IMPLIED WARRANTIES OF NON-INFRINGEMENT, MERCHANTABILITY, AND FITNESS FOR
A PARTICULAR PURPOSE. IN NO EVENT WILL MICROCHIP BE LIABLE FOR ANY INDIRECT, SPECIAL, PUNITIVE, INCIDENTAL OR
CONSEQUENTIAL LOSS, DAMAGE, COST OR EXPENSE OF ANY KIND WHATSOEVER RELATED TO THE SOFTWARE, HOWEVER
CAUSED, EVEN IF MICROCHIP HAS BEEN ADVISED OF THE POSSIBILITY OR THE DAMAGES ARE FORESEEABLE. TO THE
FULLEST EXTENT ALLOWED BY LAW, MICROCHIP'S TOTAL LIABILITY ON ALL CLAIMS IN ANY WAY RELATED TO THIS SOFTWARE
WILL NOT EXCEED THE AMOUNT OF FEES, IF ANY, THAT YOU HAVE PAID DIRECTLY TO MICROCHIP FOR THIS SOFTWARE.
Copyright (c) MSP430 Systems, Freising Author: Uli Kretzschmar

AES software support for encryption and decryption

ECCN 5D002 TSU - Technology / Software Unrestricted

Copyright (c) 1986 HEWLETT-PACKARD COMPANY

To anyone who acknowledges that this file is provided "AS IS™ without any express or implied warranty:

Permission to use, copy, modify, and distribute this file for any purpose is hereby granted without fee, provided that the above
copyright notice and this notice appears in all copies, and that the name of Hewlett-Packard Company not be used in advertising
or publicity pertaining to distribution of the software without specific, written prior permission. Hewlett-Packard Company makes
no representations about the suitability of this software for any purpose.

Copyright (C) 1991 DJ Delorie

All rights reserved.

Redistribution, modification, and use in source and binary forms is permitted provided that the above copyright notice and
following paragraph are duplicated in all such forms.

This file is distributed WITHOUT ANY WARRANTY; without even the implied warranty of MERCHANTABILITY or FITNESS FOR A
PARTICULAR PURPOSE

Copyright 1989, 1990 Advanced Micro Devices, Inc.

This software is the property of Advanced Micro Devices, Inc (AMD) which specifically grants the user the right to modify, use and
distribute this software provided this notice is not removed or altered. All other rights are reserved by AMD.

AMD MAKES NO WARRANTY OF ANY KIND, EXPRESS OR IMPLIED, WITH REGARD TO THIS SOFTWARE. IN NO EVENT SHALL
AMD BE LIABLE FOR INCIDENTAL OR CONSEQUENTIAL DAMAGES IN CONNECTION WITH OR ARISING FROM THE FURNISHING,
PERFORMANCE, OR USE OF THIS SOFTWARE.

So that all may benefit from your experience, please report any problems or suggestions about this software to the 29K Technical
Support Center at 800-29-29-AMD (800-292-9263) in the USA, or 0800-89-1131 in the UK, or 0031-11-1129 in Japan, toll free.
The direct dial number is 512-462-4118.

Advanced Micro Devices, Inc., 29K Support Products, Mail Stop 573, 5900 E. Ben White Blvd., Austin, TX 78741, 800-292-9263
Copyright 2002 SuperH, Inc. All rights reserved

This software is the property of SuperH, Inc (SuperH) which specifically grants the user the right to modify, use and distribute this
software provided this notice is not removed or altered. All other rights are reserved by SuperH.

SUPERH MAKES NO WARRANTY OF ANY KIND, EXPRESS OR IMPLIED, WITH REGARD TO THIS SOFTWARE. IN NO EVENT SHALL
SUPERH BE LIABLE FOR INDIRECT, SPECIAL, INCIDENTAL OR CONSEQUENTIAL DAMAGES IN CONNECTION WITH OR ARISING
FROM THE FURNISHING, PERFORMANCE, OR USE OF THIS SOFTWARE.

So that all may benefit from your experience, please report any problems or suggestions about this software to the SuperH
Support Center via e-mail at softwaresupport@superh.com

SuperH, Inc., 405 River Oaks Parkway, San Jose, CA 95134, USA

Copyright (C) 1997 Gregory Pietsch

This file and the accompanying getopt.c implementation file are hereby placed in the public domain without restrictions. Just give
the author credit, don't claim you wrote it or prevent anyone else from using it. Gregory Pietsch's current e-mail address:
gpietsch@comcast.net
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